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一、比赛技术平台
[bookmark: bookmark13]（一）设备配备情况
[bookmark: bookmark14]1、工业机器人技术参数
生产厂家：广州数控设备有限公司
工业机器人型号：GSK RB08
主要设备技术参数与功能：
[bookmark: bookmark15]（1）机械部分：
1 [bookmark: bookmark16]多关节型；控制轴数：6轴；重复定位精度：土0. 05mm； 手部最大负载（第6轴）：8Kg。
2 [bookmark: bookmark17]能够进行工业机器人机械结构拆装与部件替换。
3 [bookmark: bookmark18]能够进行工业机器人本体保养与运行原理。
4 [bookmark: bookmark20][bookmark: bookmark19]能够对工业机器人手爪选择与安装调试。
[bookmark: bookmark21]（2）电气部分：
1 [bookmark: bookmark22]能够进行电器部件认知。
2 [bookmark: bookmark23]能够进行电气线路连接与调试。
3 [bookmark: bookmark24]能够进行电气线路常见故障排除。
4 [bookmark: bookmark26][bookmark: bookmark25]能够进行电气功能与PLC相关信号联调。
5 [bookmark: bookmark27]电源：三相AC220V 50Hz。
[bookmark: bookmark28]（3）示教器：
1 [bookmark: bookmark29]示教器：基于工业级平台的稳定系统。
2 [bookmark: bookmark30]能够进行工业机器人操作与编程。
3 [bookmark: bookmark31]能够进行工业机器人系统设置与功能开通。
4 [bookmark: bookmark35][bookmark: bookmark32][bookmark: bookmark33][bookmark: bookmark34]能够进行工业机器人故障处理。
2、机床技术参数
生产厂家：鲁南机床。
机床型号：CLK6140S ，Φ400*620 液压卡盘。
系统：广数控GSK988TA。
[bookmark: bookmark36]3、主要设备附件清单：
	序号
	模块

	1
	气动夹具

	2
	机器人手爪

	3
	标定单元

	4
	物料平台


二、比赛内容
[bookmark: bookmark45]本届比赛以考核参赛职工的综合职业能力为核心，注重操作编程与维修应用联调和工作效能考核，关注工业应用维保细节和联调过程的考核。比赛分为理论知识和实际操作两部分。
[bookmark: bookmark46]（一）理论比赛内容与题型
[bookmark: bookmark47]1、基础知识
[bookmark: bookmark48]（1）通用基础知识。
1 [bookmark: bookmark49]机械制图标准与识读简单零件图的方法。
2 [bookmark: bookmark50]机械设计原理基本知识。
3 [bookmark: bookmark51]公差配合的基本知识、标注与测量方法。
4 [bookmark: bookmark52]机械加工常用设备和加工工艺。
5 [bookmark: bookmark53]液压传动与气动基本知识。
6 [bookmark: bookmark54]材料与力学原理。
7 [bookmark: bookmark55]焊接基础知识。
8 [bookmark: bookmark56]打磨抛光知识。
9 [bookmark: bookmark57]电气基本知识。
10 [bookmark: bookmark59][bookmark: bookmark58]通用设备和常用电器的种类及用途。
⑪   电控PLC编程知识。
⑫   安全用电知识。
[bookmark: bookmark60]（2）机器人基础知识。
1 [bookmark: bookmark61]工业机器人操作与编程知识。
2 [bookmark: bookmark62]工业机器人电气控制与保养知识。
3 [bookmark: bookmark63]工业机器人拆装与调试知识。
4 [bookmark: bookmark64]工业机器人电气控制与维修知识。
5 [bookmark: bookmark65]工业机器人控制原理与系统知识。
6 [bookmark: bookmark66]工业机器人自动化单元设计与应用开发知识。
7 [bookmark: bookmark67]工业机器人自动化单元安装与调试知识。
8 [bookmark: bookmark68]工业机器人自动化单元管理与维护知识。
[bookmark: bookmark69]（3）电气控制基础知识。
1 [bookmark: bookmark70]常用控制按钮的使用场合。
2 [bookmark: bookmark71]电气控制原理。
3 [bookmark: bookmark72]PLC及总线电气控制系统的基本方法。
[bookmark: bookmark73]（4）安全文明生产与环境保护知识。
1 [bookmark: bookmark74]现场文明生产要求。
2 [bookmark: bookmark75]安全操作与劳动保护知识。
3 [bookmark: bookmark76]绿色环保知识。
[bookmark: bookmark77]（5）质量管理知识。
1 [bookmark: bookmark78]企业质量方针、质量管理的性质与特点等质量管理 体系基础知识。
2 [bookmark: bookmark79]现场质量管理的要求。
3 [bookmark: bookmark80]机器人操作质量控制的保证措施与质量检验方法。
[bookmark: bookmark81]（6）相关法律、法规知识。
1 《中华人民共和国劳动法》的相关知识。
2 《中华人民共和国劳动合同法》相关知识。
3 《中华人民共和国安全生产法》相关知识
[bookmark: bookmark85]2、专业知识
[bookmark: bookmark86]（1）编程与调试。
1 示教调试。
2 编程软件。
[bookmark: bookmark87][bookmark: bookmark89]（2）关节机器人操作与调整。
1 [bookmark: bookmark90]工具准备。
2 [bookmark: bookmark91]配套设备安装。
3 [bookmark: bookmark92]基本操作。
4 [bookmark: bookmark93]设备调试。
[bookmark: bookmark94]（3）直角坐标机器人操作与调整。
1 [bookmark: bookmark95]工具准备。
2 [bookmark: bookmark96]配套设备安装。
3 [bookmark: bookmark97]基本操作。
[bookmark: bookmark98]（4）维护与保养。
1 [bookmark: bookmark99]日常保养。
2 [bookmark: bookmark100]周边设备的维护与保养。
[bookmark: bookmark101]3、其他
[bookmark: bookmark102]（1）安全生产与环境保护知识。
[bookmark: bookmark103]（2）职业道德与质量管理知识。
考试题型：选择题、判断题。
[bookmark: bookmark104]（二）实操比赛标准
[bookmark: bookmark105]技术标准：参照职业资格三级要求，结合国内企业应用水平，适当增加考核难度。
1. [bookmark: bookmark106]考核涉及知识
(1) [bookmark: bookmark107]通用基础知识。
1 [bookmark: bookmark108]机械制图标准与识读简单零件图的方法。
2 [bookmark: bookmark109]机械设计原理基本知识。
3 [bookmark: bookmark110]公差配合的基本知识、标注与测量方法。
4 [bookmark: bookmark111]机械加工常用设备和加工工艺。
5 [bookmark: bookmark112]液压传动与气动基本知识。
6 [bookmark: bookmark113]材料与力学原理。
7 [bookmark: bookmark114][bookmark: bookmark115]电气基本知识。
8 [bookmark: bookmark116][bookmark: bookmark117]通用设备和常用电器的种类及用途。
9 电控PLC编程知识。
10 安全用电知识。
(2) [bookmark: bookmark118]机器人基础知识。
1 [bookmark: bookmark119]工业机器人操作与编程知识。
2 [bookmark: bookmark120]工业机器人电气控制与保养知识。
3 [bookmark: bookmark121]工业机器人拆装与调试知识。
4 [bookmark: bookmark122]工业机器人电气控制与维修知识。
5 [bookmark: bookmark123]工业机器人控制原理与系统知识。
6 [bookmark: bookmark124]工业机器人自动化单元设计与应用开发知识。
7 [bookmark: bookmark125]工业机器人自动化单元安装与调试知识。
8 [bookmark: bookmark126]工业机器人自动化单元管理与维护知识。
(3) [bookmark: bookmark127]电气控制基础知识。
1 [bookmark: bookmark128]常用控制按钮的使用场合。
2 [bookmark: bookmark129]电气控制原理。
3 [bookmark: bookmark130]PLC及总线电气控制系统的基本方法。
(4) [bookmark: bookmark131]安全文明生产与环境保护知识。
1 [bookmark: bookmark132]现场文明生产要求。
2 [bookmark: bookmark133]安全操作与劳动保护知识。
3 [bookmark: bookmark134]绿色环保知识。
2. [bookmark: bookmark135]编程操作与调试
(1) [bookmark: bookmark136] 示教调试。
1 [bookmark: bookmark137]能根据机器人自动运行的现场情况来修正机器人的运动轨迹。
2 [bookmark: bookmark138]能使用机器人的编程指令，并优化机器人的编程程
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3. [bookmark: bookmark139][bookmark: bookmark142]关节机器人操作与调整
(1) [bookmark: bookmark143]机器人安装调试。
1 [bookmark: bookmark144]能正确安装和调整机器人本体。
2 [bookmark: bookmark145]能对机器人电气部分进行电气控制与维修。
3 [bookmark: bookmark146]能对机器人整机联调实现相关功能并进行保养。
(2) [bookmark: bookmark147]配套设备安装。
1 [bookmark: bookmark148]能安装和调整末端执行器。
2 [bookmark: bookmark149]能安装机器人工作单元系统的机械与电气系统。
3 [bookmark: bookmark150]能安装气动系统元件。
4 [bookmark: bookmark151]能安装并调试使用多种机器人工作单元配套应用 设备。
(3) [bookmark: bookmark152]基本操作。
1 [bookmark: bookmark153]能对程序进行编辑、修改、调用、备份。
2 [bookmark: bookmark154]能设定机器人的运动速度和运动轨迹。
3 [bookmark: bookmark155]能调整多种配套应用设备摆放位置角度。
4 [bookmark: bookmark156]能控制装配定位夹紧锁紧固定。
4. [bookmark: bookmark157]设备调试
(1) [bookmark: bookmark158]能检测和调试机器人位姿。
(2) [bookmark: bookmark159]能检测调试线路与按钮连接是否通畅。
(3) [bookmark: bookmark160]能检测调试气动系统压力。
(4) [bookmark: bookmark161]能检测多种机器人工作单元配套应用设备并联调。
5. [bookmark: bookmark162]程序优化
(1) [bookmark: bookmark163]能评估及优化机器人轨迹程序。
(2) [bookmark: bookmark164]能通过优化程序指令，提高机器人工作效率。
6. [bookmark: bookmark165]机器人系统应用方案制定与集成
(1) [bookmark: bookmark166]能根据现场使用情况设定机器人，工件规律性摆放等工具坐标系和工件坐标系。
(2) [bookmark: bookmark167]能连接机器人的I/O信号，完成机器人和外部设备的通信工作。
(3) [bookmark: bookmark168]能根据现场实际情况、图纸及工艺要求对机器人系统进行安装集成。
[bookmark: bookmark169][bookmark: bookmark172]（四）比赛规则
1. [bookmark: bookmark173]理论比赛
(1) [bookmark: bookmark174]理论知识比赛以答卷(闭卷)方式进行。比赛时间为120分钟。满分100分，占总成绩的30%。
(2) [bookmark: bookmark175]参赛选手凭本人身份证和参赛证进入考场，在比 赛试卷上规定位置填写姓名、准考证号。试卷其他位置不得有任何暗示参赛选手身份的记号或符号，否则成绩无效。
(3) [bookmark: bookmark176]试题答案须在答题纸上填写，草稿纸由现场人员 统一提供。参赛选手自带黑色签字笔、手工绘图相关工具和只有计算功能的计算器，其他任何资料和电子产品禁止 带入考场，否则成绩无效。
2. [bookmark: bookmark177]实操比赛
(1) [bookmark: bookmark178]比赛时间180分钟。实操比赛成绩满分100分，占总成绩的70%。比赛样题在赛前30天公布。
(2) [bookmark: bookmark180][bookmark: bookmark179]比赛开始前，选手进入工位后，可由选手指定1 名教练进入赛场与参赛选手交流，时间15分钟，不计入比赛时间。各参赛队应指定1名教练(各省队报名表中登 记的教练，担任裁判的不能兼任教练)。
(3) [bookmark: bookmark181]在比赛过程中，禁止选手求助指导或交流。
(4) [bookmark: bookmark182]因设备故障原因导致参赛选手中断或终止比赛，由大赛裁判长视具体情况做出处理决定。
(5) [bookmark: bookmark184][bookmark: bookmark183]比赛过程中，参赛选手若需休息、饮水或去洗手间，一律计算在比赛时间内，食品和饮水由赛场统一提供。
(6) [bookmark: bookmark185]比赛过程中，因参赛选手违规操作和工艺制定不当，对设备及工具造成损坏，经裁判员判定，视情节轻重，做扣分直至终止比赛的处理，并由参赛选手承担相应的赔偿。
(7) [bookmark: bookmark186]如果参赛选手提前结束比赛，应举手向裁判员示意提前结束操作。比赛终止时间由裁判员记录在案，参赛选手提前结束比赛后不得再进行任何操作。
(8) [bookmark: bookmark187]参赛选手在提交试件时应进行必要的清理，但严禁处理与精度尺寸等有关内容，提交后裁判员在零件的指定位置做好标记，并经参赛选手在登记簿上签字确认，以便检验和评分。
(9) [bookmark: bookmark188]工业机器人操作调整工赛项实操比赛由多环节组成。在比赛过程中，如参赛选手无法完成某环节，为保证后续比赛的进行，参赛选手可主动向裁判员申请协助, 由赛场指定人员协助完成，但须扣除相应得分。比赛中参赛选手申请协助次数不得超过3次。
[bookmark: bookmark189]（五）评判规则
1. [bookmark: bookmark190]理论比赛评判
理论比赛成绩评定由专家组组织裁判完成。
2. [bookmark: bookmark191]实操比赛评判
(1) [bookmark: bookmark194][bookmark: bookmark192][bookmark: bookmark193]实操比赛由过程考核与结果考核组成，安装调试的过程为过程考核，机器人完成要求任务为结果考核。
(2) [bookmark: bookmark195]考核标准按照所对应的职业资格三级要求，借鉴世界技能大赛考核评价方法，组织评判。
(3) [bookmark: bookmark196][bookmark: bookmark197]成绩评定由专家组组织裁判根据检测结果和评分表完成。
[bookmark: bookmark198]（六）成绩组成
总成绩由理论比赛和实操比赛两部分组成。理论成绩占总成绩的30%,实操成绩占总成绩的70%。
[bookmark: bookmark199]

（七）组队与报名方式
以大赛通知为准。
附图：六轴关节机器人照片
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